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1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot SST
Tematem niniejszej specyfikacji opis wykonania i odbioru instalacji elektrycznych
niskoprgdowych dla zadania: "Przebudowa wraz ze zmiang sposobu uzytkowania
kina dla potrzeb Miejskiej Biblioteki Publicznej przy ul. Dgbrowskiego 3 w
Przasnyszu na dziatce 1732/2”

Instalacje elektryczne niskoprgdowe:

Instalacja okablowania strukturalnego i telefoniczna,;
Instalacja monitoringu wizyjnego (CCTV);

Instalacja przyzywowa (dla niepetnosprawnych)
Instalacja multimedialna

Instalacja alarmowa

-Instalacja RTV

1.2.Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu realizacji robo6t niskoprgdowych dla tego obiektu.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie wszystkich robot instalacii
niskoprgdowych. Obejmujg prace zwigzane z dostawg materiatow,
wykonawstwem i wykonczeniem robét instalacyjnych, wykonywanych

na miejscu.

Roboty instalacyjne niskoprgdowe obejmujg instalacje wg nazwy i kodu:
obowigzujgcego w tego typu pracach.

CPV-45312100-8 projektowanie instalacji komputerowej
CPV-45314320-0 projektowanie instalacji telefonicznej
CPV-45312200-9 zabudowa szafy krosowej dystrybucyjnej
CPV-45314310-0 instalowanie okablowania strukturalnego
CPV-45314000-1 instalowanie sprzetu CCTV
CPV-45314200-3 instalowanie infrastruktury kablowej

CPV -45314310-7 uktadanie kabli

CPV-45317000-inne instalacje

CPV-45312100-8 projektowanie instalacji alarmowe;j

1.3.Zakres robot objetych SST
W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujgcych
robot niskopragdowych:

1.3.1.Instalacja okablowania komputerowego i telefonicznego
System skiada sie z:

-gniazd RJ45-komputery(w PEL)

-szafy dystrybucyjnej 19”dla instalacji komputerowej i telefonicznej



-elementéw biernych(panele krosowe)
-elementéw aktywnych(przetgczniki, switche)
-kabli 4x2x0,5 kat.6 nieekranowane

1.3.2.Instalacja CCTV

-instalacja kamer IP na korytarzach i na obwodzie zewnetrznym budynku
-instalacja monitorow

-montaz rejestratoréw w szafie dystrybucyjnej

-okablowane kamer w systemie PoE

1.3.3.Instalacja przyzywowa

Dla obstugi miejsc gdzie bedg przebywac¢ osoby niepetnosprawne
przewidziano urzgdzenia dla informaciji obstugi

Sg to sygnalizatory ,lampki ,przyciski pociggowe.

1.3.4.Instalacja multimedialna
Dla wyznaczonej sali przewidziano ekran z rzutnikiem. Rzutnik zamocowaé u
sufitu a sterowanie bedzie za pomocg pilota.

1.3.5.Instalacja alarmowa
Montaz centrali alarmowej .Montaz manipulatora.
Zabudowa czujek .Okablowanie

1.4.0Okreslenia

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi
Polskimi Normami.

Biorgc pod uwage powszechnosc zastosowanych okreslen oraz
szczegOtowoscE opisdéw zakresu robot przedstawionego w p.1.3.-nie
przewiduje sie stworzenia zadnych dodatkowych definicji i pojec.

1.5.0g06lne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robot podano

w Ogoblnej Specyfikacji Technicznej. Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny
za jakosc¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektows.
Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢ wykonane zgodnie

z obowigzujgcymi normami, dokumentacjg projektowa, udzielonymi
pozwoleniami na budowe, a takze wymaganiami technicznymi dla
poszczegoblnych rodzajow robot wyszczegdlnionych w przedmiarze robot.
Rodzaje urzgdzen ,osprzetu i materiatdbw pomocniczych zastosowanych

do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji
projektowej lub o podobnych parametrach .Zastosowanie do wykonania
instalacji innych rodzajow(typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w
projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do
dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujgcym trybie z
projektantem branzowym. Odpowiedzialnos¢ za jakos¢ wykonania
wszystkich rodzajow robot wchodzgcych w sktad zadania w catosci ponosi
Wykonawca. Wykonawca odpowiedzialny jest jakos¢ wykonania rob6t oraz
za ich zgodnosc¢ z dokumentacijg projektowsg i specyfikacjg techniczna.
Powinien jesli to bedzie wymagane sporzadzi¢ plan BIOZ branzy
teletechnicznej niskoprgdowej. Wykonawca przed przystgpieniem do



wykonywania robét budowlanych jest zobowigzany opracowac instrukcje
bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikoéw w zakresie
bezpieczenstwa i higieny pracy w procesie przygotowania i realizacji budowy.
Bezposredni nadzor nad bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach
pracy sprawowac winien kierownik robaét.

1.6.Dokumenty budowy

W trakcie realizacji Kontraktu, Wykonawca jest zobowigzany

prowadzi¢, przechowywac i zabezpieczy¢ nastepujgce dokumenty budowy:
-dziennik budowy

-ksiege obmiarow (nie dotyczy rozliczen ryczattowych)

-dokumenty badan i oznaczenh laboratoryjnych

-atestow jakosciowych wybudowanych elementéw konstrukcyjnych
-protokotéw odbioru robét

Pomiary i wyniki badan powinny by¢ prowadzone na odpowiednich

formularzach, podpisywanych przez Inwestora i Wykonawce .Dziennik
budowy powinien by¢ prowadzony scisle wg Prawa Budowlanego, przez
Kierownika Budowy. Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowy
oprocz Kierownika i Inspektora nadzoru inwestorskiego przystuguje
takze:

-przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego

-autorowi projektu

Ksiega obmiaru jest dokumentem budowy, w ktérym dokonuje sie
okresowych wyliczen i zestawien wykonywanych robét w uktadzie
asortymentowym zgodnie z kosztorysem ,$lepym” .Ksiege tg prowadzi
Kierownik budowy, a pisemne potwierdzenie obmiaréw przez Inwestora
stanowi podstawe do obliczen.

2.Materiaty

Do wykonania instalacji niskoprgdowych nalezy stosowac

przewody ,kable, osprzet i aparature oraz urzgdzenia posiadajgce
dopuszczenie do stosowania w budownictwie oraz odpowiednie certyfikaty
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznane sg wyroby dla ktérych
producent:

-dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia
wg okreslonego systemu oceny zgodnosci,

-wydat krajowg deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia takimi jak
przepisy dotyczgce wymagan zasadniczych, normy opublikowane przez
Miedzynarodowg Komisje Elektrotechniczng(DEC),normy krajowe
opracowane z uwzglednieniem przepisow bezpieczenstwa Miedzynarodowe]
Komisji ds. Przepisow Dotyczgcych Zatwierdzenia Sprzetu
Elektrycznego(CEE),aprobaty techniczne

-oznakowat wyroby znakiem ,,CE” lub znakiem budowlanym ,B” ,zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

Wydane aprobaty techniczne, certyfikaty na znak bezpieczenstwa i
deklaracje zgodnosci z normg lub aprobatg techniczng zachowujg waznos¢
do dnia okreslonego w tych dokumentach. Szczegdétowy wykaz urzgdzen,
osprzetu, aparatury, kabli i przewodow dla przedmiotowego obiektu podano
w zestawieniu materiatow dotgczonym do opisu technicznego i przedmiaru
robot.



3.Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany dobra¢ wtasciwy sprzet do wymienionych
robot w punkcie 1.3. Zastosowany sprzet winien zapewni¢ wtasciwg jakos¢
wykonania robot i wkasciwe warunki Bezpieczenstwa i Higieny Pracy.

Przy wykonywaniu robot nalezy uzywac niezbednych narzedzi recznych,
mechanicznych i elektrycznych, a w szczegodlnosci specjalistycznego sprzetu
instalacyjnego.

4. Transport

Materiaty na budowe powinny byé przewozone odpowiednimi srodkami
transportu, odpowiednio zabezpieczone, tak aby nie ulegly uszkodzeniu
i nie byly narazone na wypadniecie lub zsuniecie z pojazdu. Muszg by¢
zachowane wszystkie przepisy BHP i ruchu drogowego.

5.Wykonywanie robét

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg sie odbywaty roboty
instalacyjne. Wykonywanie robot zgodnie z zakresem podanym w p.1.3 iz
uwzglednieniem wymagan p.1.5 powinno byc¢ realizowane przez osoby o
stosownych kwalifikacjach, przy uzyciu wlasciwego sprzetu i narzedzi
przystosowanych do zadania i zachowaniem przepiséw BHP oraz
obowigzujgcych norm i przepiséw branzowych.

5.1.Kolejnosc¢ robot

Kolejnos¢ wykonywania rob6t instalacji niskopradowych wynika¢ bedzie z
zatwierdzonego ogoélnego harmonogramu robdét na budowie przy konkretnym
obiekcie. Instalacje w poszczegdllnych pomieszczeniach powinny by¢
rozpoczynane po przekazaniu pomieszczenia przez Kierownika Budowy dla
robot elektrycznych i teletechnicznych.

Montaz urzgdzen moze by¢ rozpoczynany w chwili, kiedy zaawansowanie
robot innych branz nie narazi tych urzgdzen na uszkodzenie lub dewastacje
czy nawet kradziez.

5.2.Trasowanie

Trasy instalacji niskoprgdowych powinny przebiegac bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzgdzeniami .Powinny by¢ przejrzyste, proste i dostepne dla
prawidtowej konserwacji, przegladéw i remontow. Wskazane jest aby
przebiegaty w liniach poziomych i pionowych tam gdzie jest to mozliwe.

Na korytarzach w suficie podwieszonym, kable prowadzi¢ w korytkach,

a pokojach w listwach.

5.3.Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw

Montaz oraz uktadanie konstrukcji wsporczych jak tez uchwytow
przewidzianych do uktadania na (lub) w nich instalacji niskoprgdowych
powinien by¢ przeprowadzony i zamocowany do podtoza w sposéb trwaty,
uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja
bedzie pracowac, jak tez sam rodzaj instalaciji.

5.4.Przejscia przez stropy i sciany



Przejscia przez stropy i sciany powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:
.wszystkie przejscia obwoddw instalacji niskoprgdowych przez sciany,

stropy itp. Muszg byc¢ chronione przed uszkodzeniami.

.przejscia przez stropy i sciany wykonywaé¢ w przepustach rurowych

lub kanatach.

W celu uniemozliwienia rozprzestrzeniania sie ognia, wszystkie projektowane
przepusty pionowe pomiedzy pietrami i przepusty przez sciany stref
pozarowych nalezy uszczelnia¢ wykorzystujgc materiaty ognioodporne

0 odpowiedniej klasie odpornosci ogniowej, posiadajgce atesty Instytutu
Techniki Budowlanej i Panstwowego Zaktadu Higieny. Jako ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, kanaly instalacyjne z tworzyw sztucznych itp.

5.5.Montaz urzadzen i osprzetu

Urzadzenia i osprzet instalacyjny nalezy mocowac¢ do podtoza w sposob
trwaty zapewniajgcy mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania
urzgdzen i osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki
osadzone na podtozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji
budowlanych lub przykrecanych do podtoza za pomocg kotkéw i Srub
rozporowych wstrzeliwanych. Nie dopuszcza sie mocowania hakow za
pomocg kotkow rozporowych z tworzyw sztucznych.

5.6.Uktadanie przewodow

Uktadanie przewodow(rurek) na uchwytach.

Na przygotowanej trasie nalezy zamontowac uchwyty .Odlegtosci od
uchwytow nie powinny by¢ wieksze od 0,5 m dla przewoddw kabelkowych i
1,0m dla kabli.

Rozstawienie uchwytéw powinno by¢ takie aby odlegtosci miedzy nimi ze
wzgledow estetycznych byly jednakowe, znajdowaty sie w poblizu sprzetu i
osprzetu do ktérego dany przewdd jest wprowadzony oraz aby zwisy
przewodow pomiedzy uchwytami nie byty widoczne. Wiekszos¢ kabli
uktadana jest na drabinkach kablowych i w kanale montazowym.
Wykonanie instalacji p/t wymagac bedzie utozenia przewodow i
zainstalowania osprzetu przed wykonaniem tynkowania. W przypadku
wykonywania instalacji na scianach niezbedne bedzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewody i slepych wnek pod osprzet oraz
zatynkowanie .Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i
kable uszczelni¢ w osprzecie oraz aparatach za pomoca dtawikow. Srednica
gtowicy i otworu uszczelniajgcego pierscienia powinna byé dostosowana do
Srednicy zewnetrznej przewodu lub kabla. Po dokreceniu diawic zaleca sie
dodatkowe uszczelnienie ich za pomocg odpowiednich materiatow
uszczelniajgcych.

5.7.kgczenie przewodow

W instalacjach niskoprgdowych tgczenia przewodoéw nalezy dokonywac w
urzgdzeniach i osprzecie instalacyjnym. Nie wolno stosowac potgczen
skrecanych. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢
narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy
przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania ,przekroju i liczbie dla jakich
zacisk ten jest przygotowany. W przypadku zastosowania zaciskow do
ktorych przewody sg przytgczane za pomocg oczek ,pomiedzy oczkiem a



nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podkiadki metalowe
zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajgcy przeptyw pradu.
Dlugosc¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewniac prawidtowe
przylaczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze
powodowac uszkodzeh mechanicznych. Konce przewodow miedzianych z
zytami wielodrutowymi(linek)powinny by¢ zabezpieczone tulejkami lub
ocynkowane.

5.8.Przylgczenie urzadzen

Miejsca potgczen zyt przewodow z zaciskami instalowanych urzgdzen
powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo potgczenie musi by¢ wykonane
w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg itp. System
przewidziany w projekcie catkowicie spetnia powyzsze wymaogi.

5.9.Proby montazowe

Po zakonczeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce
badania i pomiary. Zakres prob i pomiaréw obejmuje:

-parametry instalacji elektrycznej a mianowicie

a)poprawnosc¢ potgczenia przewodow

b)zwarcie w parze

c)brak potgczenia

-badania i préby rozruchowe

-sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu

-komplet pomiaréw instalacji komputerowej

5.10. ODBIOR | POMIARY SIECI

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora
jest uzyskanie gwarancji systemowej producenta potwierdzajgcej weryfikacje
wszystkich zainstalowanych torow na zgodnos¢ parametréw z wymaganiami
norm Klasy E / Kategorii 6 wg obowigzujgcych norm.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy spetnic
nastepujgce warunki:

5.11. Wykona¢ komplet pomiaréw

1. Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktory
posiada oprogramowanie umozliwiajgce pomiar parametrow wedtug
aktualnie obowigzujgcych standardow. Analizator pomiaréw musi posiadac
aktualny certyfikat potwierdzajgcy doktadnosc¢ jego wskazan.

2. Analizator okablowania wykorzystany do pomiarOw sieci musi
charakteryzowac sie minimum Il poziomem doktadnosci.

3. Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej kanatu transmisyjnego
(przy pomocy adapteréw typu Channel) dajgca w wyniku analize catego
lgcza, ktére znajduje sie ,w $cianie”, tgcznie z kablami krosowymi oraz
dodatkowo, na zyczenie Uzytkownika, nalezy przeprowadzi¢ pomiary w
konfiguracji tgcza statego (wykorzysta¢c adaptery typu Permanent Link),
obejmujgce zakres okablowania od panela krosowego do gniazda
Uzytkownika.

4. W celu weryfikacji zainstalowanego symetrycznego miedzianego
8



okablowania strukturalnego na zgodnos¢ parametréw z normami nalezy
przeprowadzi¢ pomiary odpowiednim miernikiem przeznaczonym do
certyfikacji sieci. Wszelkie limity mierzonych parametréw powinny by¢é
zgodne z tymi, ktore sg zawarte w normie EN50173- 1:2007/A1:2009 lub
ISO/IEC11801:2002/Am1:2008 dla odpowiedniej klasy. Przed
dokonaniem pomiarow nalezy wybraé typ nosnika, limit testu (klase) oraz
wspotczynnik propagacji kabla. Powinny zosta¢ zmierzone (lub wyznaczone)
i przyréwnane do limitu:

* RL (thumienie sygnatu odbitego) — parametr mierzony z dwdéch stron dla
kazdej z par, nie jest

specyfikowane dla klas Ai B,

» |IL (strata wtrgceniowa — ttumienie)- parametr mierzony dla kazdej z par,
specyfikowane dla wszystkich

klas,

* NEXT (strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwoéch stron
dla wszystkich kombinacji par,

dla klas A, B, C, D, E oraz F,

* SNEXT (sumaryczna strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z
dwoch stron dla kazdej z par,

specyfikowane dla klas D, E oraz F,

* ACR-N (wspétczynnik straty do przestuchu na bliskim kohcu) — parametr
wyznaczany z dwoch stron,

specyfikowane dla klasy D i wyzej,

e PSACR-N — parametr wyznaczany z dwdch stron, specyfikowane dla
klasy D i wyzej,

* CR-F (wspotczynnik straty do przestuchu na dalekim koncu) — parametr
wyznaczany dla kazdej z

kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

* PSACR-F — parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu
stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

* Rezystancja petli statoprgdowej, specyfikowana dla wszystkich klas,

* pbznienie propagacji, specyfikowane dla wszystkich klas,

* RoOznica opOznien propagacji, specyfikowane dla klasy C i wyze,j.

» Mapa potgczen — test przypisania zyt kabla do pinéw w gniazdach.

e Dla klasy EA oraz wyzej nalezy wykonac testy przestuchu obcego chyba,
ze tlumienie sprzezenia jest dostatecznie wysokie (patrz uwagi
dodatkowe):

* PS AACR-F — parametr wyznaczony z obu stron.

Pomiary powyzszych parametréw oraz dokumentacje pomiarowg nalezy

wykona¢ zgodnie z PN- EN50346:2004 + A1:2008.

6.Kontrola jakosci

Kontroli jakosci nalezy dokona¢ poprzez ogledziny wykonanych instalacji

niskoprgdowych, ktére nalezy wykonaé przed przystgpieniem do préb i po

odtgczeniu zasilania instalacji. Ogledziny majg na celu stwierdzenie czy
wykonana instalacja lub urzgdzenie:

-spetniajg wymagania bezpieczenstwa

-zostaty prawidtowo zainstalowane i dobrane oraz oznaczone zgodnie z

projektem,

-nie majg widocznych uszkodzen mechanicznych, moggcych mie¢ wptyw na

pogorszenie bezpieczenstwa uzytkowania.

Zakres ogledzin obejmuje sprawdzenie prawidtowosci:



-wykonania instalacji pod wzgledem estetycznym

-ochrony przed porazeniem elektrycznym

-doboru urzadzen i srodkéw ochrony w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych

-ochrony przed pozarem i skutkami cieplnymi

-doboru przewodow do obcigzalnosci prgdowej i spasku napiecia

-wykonania potgczen przewodow

-doboru urzgdzen zabezpieczajgcych

-rozmieszczenia oraz umocowania aparatow, sprzetu i odpowiedniego
osprzetu

-oznaczenia przewodow fazowych neutralnych, kontrolnych i sterowniczych

-stworzenia dostepu do instalacji i urzgdzen w celu ich wygodnej obstugi i
konserwacji

O jakosci i estetyce wykonanej instalacji decyduje rowniez:

-zastosowanie tego samego rodzaju oraz zachowanie jednakowej kolorystyki

sprzetu elektroinstalacyjnego w danym pomieszczeniu z zachowaniem zasad

prostolinijnosci mocowania,

-wlasciwe zabezpieczenie przed korozjg elementdéw urzgdzen i
instalacji ,narazonych na wptyw czynnikdéw atmosferycznych
7.0Obmiar robot
Obmiar rob6t polega na wyliczeniu i zestawieniu faktycznie wykonanych
robot i wbudowanych materiatéw. Obmiar robo6t sporzgdza Wykonawca i
wyniki zamieszcza w ksiedze obmiaréw .Obmiar obejmuje roboty zawarte w
kontrakcie oraz roboty dodatkowe, czesto nie przewidziane(wynikte z
przyczyn nie zaleznych od stron).Roboty sg podawane w jednostkach
zgodnych z przedmiarem rob6t. Obmiar powinien byé wykonany w sposéb
jednoznaczny i zrozumialy, dla robot zanikajgcych przeprowadza sie w
czasie ich wykonywania, dla robét zakrywanych przed ich zakryciem.
Obmiary skomplikowanych powierzchni i kubatur powinny
by¢ uzupetnione szkicami w ksiedze obmiarow lub dotgczone do niej w
formie zalgcznika.
Jednostkami obmiaru rob6t w zakresie instalacji teletechnicznych sg:-
metry[m] dla kabli i przewodow, drabinek i korytek kablowych,

-sztuki [szt] dla osprzetu, aparatow i urzgdzen.
Podstawowe jednostki obmiaru robot:

-montaz kabli i przewoddéw 1m
-badanie torow transmisyjnych 1 odcinek
-badanie powtok kabli 1 odcinek
-badanie zyt kabli 1 para
-montaz urzadzen 1sztuka
-montaz osprzetu 1sztuka
-sprawdzanie toréw i urzadzen 1 pomiar
-uruchamianie systeméw 1 komplet

8. Odbior robot

8.1. Odbiory czesciowe

Przed odbiorem koncowym instalacji niskoprgdowych nalezy przekazac
Inzynierowi poszczegolne fragmenty instalacji w drodze odbioréw
czesciowych. W odbiorze czesciowym powinien bra¢ udziat przedstawiciel
przysztego uzytkownika instalacji .Z przebiegu odbioru czesciowego nalezy
sporzadzi¢ protokét. Wynik odbioru czesciowego nalezy ponadto wpisaé do
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dziennika budowy(dziennik robét).

8.2. Odbiory kohcowe

Odbior koncowy przeprowadza sie na podstawie technicznych warunkéw
odbioru rob6t przy przestrzeganiu ogélnych zasad odbioru obiektow.

-odbidr kohcowy robot wykonanych w obiekcie dokonywany przez Inzyniera
moze byc¢ potgczony z odbiorem majgcym na celu przekazanie obiektu
uzytkownikowi do eksploatacji.

-odbiér koncowy powinien by¢ poprzedzony technicznymi odbiorami
czesciowymi.

-Przed przystgpieniem do odbioru koncowego, Wykonawca robot jest
zobowigzany do przygotowania dokumentow potrzebnych do nalezytej oceny
wykonanych robot bedgcych przedmiotem odbioru, a w szczegolnosci
-umowy wraz z jej pdzniejszymi uzupetnieniami i uzgodnieniami. Protokoty i
zaswiadczenia z dokonanych préb montazowych, dziennika
budowy(robdét).Aktualng dokumentacje powykonawczg

-Przy dokonaniu odbioru koncowego nalezy:

a)-sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych robét z umowg, dokumentacjg
projektowo-kosztorysowg, wydanymi warunkami technicznymi wykonywania
prac, normamii odpowiednimi przepisami.

b)-sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci materiatow i urzgdzen,

c)-sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robot odpowiednimi
protokotami préb montazowych, sprawdzajgc przy tym réwniez wykonanie
zalecen zawartych w protokotach prob i odbiorow,

d)-w przypadku odbioru w catosci obiektu ,sprawdzi¢ czy odbierany obiekt
spetnia warunki prawidtowej eksploatacji i moze by¢ uzytkowany lub
stwierdzi¢ istniejgce wady i usterki.

-z odbioru koncowego powinien by¢ sporzgdzony i spisany protokét
podpisany przez upowaznionych przedstawicieli Inzyniera i oddajgcego
obiekt (lub roboty) i przez osoby biorgce udziat w czynnosciach

odbioru. Protokét powinien zawierac ustalenia poczynione w toku

odbioru, stwierdzone ewentualne usterki oraz terminy ich usuniecia.

8.3. Odbiory ostateczne

Przekazanie obiektu do eksploatacji moze sie odby¢ po odbiorze catosci
robét na danym obiekcie, po odbiorze kohcowym i stwierdzeniu usuniecia
wad i usterek oraz wykonania zaleceh od ktérych uzaleznia sie ostateczny
odbiér obiektu.

9.Podstawa ptatnosci

Podstawa ptatnosci zgodnie z obmiarem faktycznie wykonanych robot,
w jednostkach podanych w pkt.7

10.Przepisy zwigzane. Prawo budowlane
10.1.Normy dotyczgce instalaciji

Normy europejskie dotyczgce ogolnych wymagan oraz specyficznych dla

srodowiska biurowego:

- PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 Technika Informatyczna — Systemy
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okablowania strukturalnego — Czes¢ 1: Wymagania ogolne

— PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Czes$¢ 2: Budynki biurowe;

Dodatkowe normy europejskie zwigzane z planowaniem powotane w
projekcie:

— PN-EN 50174-1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania —
Czes¢ 1- Specyfikacja i zapewnienie jakosci;

— PN-EN 50174-2:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania —
Czes¢ 2 - Planowanie i wykonawstwo instalacji wewngtrz budynkéw;

— PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania —
Czes¢ 3

— Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnagtrz budynkow;
Pozostate normy europejskie powotane w projekcie:

PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania
- Badanie zainstalowanego okablowania tgcznie z dodatkiem z 2009r;

PN-EN 50310:2007 Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w
budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym.

System okablowania oraz wydajnos¢ komponentéw musi pozosta¢ w zgodzie

z wymaganiami normy PN-EN 50173-1:2009 lub z adekwatnymi normami
miedzynarodowymi, tj. ISO/IEC 11801:2002/Am1:2008

10.2.Inne dokumenty

Prawo Budowlane (Dz .U. Nr 89 z dnia 07.07.1994r.)z pO6zniejszymi

zmianami

Instrukcje opracowane przez producentow

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia

07.06.2010r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych

obiektéw budowlanych i terenéw(Dz.U. Nr 109,p0z.719)

PN-EN 50173-1:2004- Technika informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego. Czes$¢ I:Wymagania ogolne i strefy biurowe.

PN-EN 50174-1:2002-Technika informatyczna. Instalacja okablowania.

Czesc I:Specyfikacja i zapewnienie jakosci.
PN-EN 50174-2-2002- Technika informatyczna. Instalacja okablowania.
Czesc 2:

Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnagtrz budynkow.

PN-EN 50310:2002 -Technika informatyczna. Instalacja okablowania.
Badania zainstalowanego okablowania. Czes$¢ | -Specyfikacja i zapewnienie
jakosci.

PN-EN 50085-1:2001 Systemy listew instalacyjnych otwieranych i listew
instalacyjnych zamknietych do instalacji elektrycznych.

Wymagania dla urzgdzen:

-zgodnie z polskimi normami i przepisami, poszczegolne urzgdzenia muszg
posiadac certyfikaty, Swiadectwa kwalifikacyjne, homologacje oraz
Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w Polsce wydane
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przez stosowne instytucje
-Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r.w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie

Uziemienia i przewody ochronne

Sprawdzenie odbiorcze

Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi

Ochrona przed prgdem przetezeniowym.
Rozporzadzenie M.l .z dnia 18.05.2004 w sprawie  okreslenia metod i
podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych
kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztow rob6t budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno —uzytkowym (Dz. U.nr 130 p0z.1389)

Rozporzgdzenie M.S.W. i A.z dnia 7.06.2010 r.w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkoéw , innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U.
nr 109/2010

Normy
Systemy alarmowe odpowiadajg normom:
PN EN - 45014
PN - E - 08390-1
PN — 93/E — 08390/11,12,13,14
PN — 93/E — 08390/22,23,24,25,26
PN — 93/E — 08390/51,52,54,55,56
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